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C O N T A C T O

GitHub: @kardantel

I N G E N I E R O  E L E C T R Ó N I C O

M Á S T E R  E N  I . A .  

Revista Punto de Encuentro Uteísta.
Septiembre de 2013 No 3. Página 5.
Versión impresa.
Crean cuadrorrotor aéreo. Diario
Vanguardia - Sección Ciencia. 3 de
noviembre, 2013. Página 11C. Versión
impresa.

M E N C I O N E S

Joven Investigador

Desarrollo del proyecto de investigación “Control PID y
Robusto de un cuadrorrotor para el control de vuelo,
empleando la tarjeta BeagleBoard-xM”.

U N I D A D E S  T E C N O L Ó G I C A S  D E  S A N T A N D E R  -  G R U P O  D E
I N V E S T I G A C I Ó N  E N  C O N T R O L  A V A N Z A D O  “ G I C A V ” .
J U L I O  2 0 1 3  –  J U N I O  2 0 1 4

E X P E R I E N C I A  L A B O R A L

Gerente

Importación y venta de equipos y elementos de vuelo.
Planeación de estrategias de publicidad para clientes.
Pilotaje y manejo de equipos de filmación aérea.

A E R O D R O N
A B R I L  2 0 1 6  –  M A R Z O  2 0 2 1

Ingeniero Electrónico

Fecha de graduación: 12 de Julio de 2013.
Número Tarjeta Profesional: SN206-95908
Electivas Profesionales: Comunicaciones Móviles. Robótica.

U N I D A D E S  T E C N O L Ó G I C A S  D E  S A N T A N D E R  -  C O L O M B I A

F O R M A C I Ó N  A C A D É M I C A

Maestría en Inteligencia Artificial 

Fecha de inicio: 16 de noviembre de 2020.
Fecha de finalización: 10 de octubre de 2021.
Modalidad: Virtual.

U N I V E R S I D A D  I N T E R N A C I O N A L  D E  L A  R I O J A  ( U N I R )  -  E S P A Ñ A  

Especialista en Control e Instrumentación Industrial

Fecha de inicio: 14 de febrero de 2014.
Fecha de graduación: 8 de mayo de 2015.
Electiva Profesional: Control Avanzado.

U N I V E R S I D A D  P O N T I F I C I A  B O L I V A R I A N A  -  C O L O M B I A

H A B I L I D A D E S

Lenguajes de programación de alto
nivel: C++ y Python.
Librerías de Python: Pandas, NumPy,
MatPlotLib, Scikit-learn, Keras, NLTK.
Web Scraping con Beautiful Soup,
Selenium, Xpath y Scrapy.
Git, GitHub, PLC’s y Arduino.


